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> Na osnovu opšte teorijske relacije izmedju tri osnovna 
parametra saobracajnog toka i empirijski definisanog 
odgovarajuceg modela brzina-gustina , može se 
formulisati i odgovarajuci empirijski model brzina- 
tok.Pošto protok predstavlja složenu funkciju koju čine 
proizvod odgovarajucih srednjih prostornih brzina i 
gustina, to postoji i druga granična vrednost gustine 
(maksimalna gustina) u kojoj je protok jednak nuli 



Pri maksimalnoj gustini protok i srednja prostoma brzina 
imaju vrednost nula. 

brzina-iok irnsi iri ooznsiis 



> Iz izloženog proizilazi da kriva brzina-tok ima tri poznate 
tačke i to : jednu u koordinatnom početku , jednu na 
ordinati koja odgovara maksimalnoj vrednosti brzine tj. 
bfflj jj sl^o^ogtok^Jiao J|jed№u tačlani koo^rpaiggia 
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Pošto protok predstavlja slženu funkciju koju čine proizvod 

odgovarajucih srednjih prostornih brzina i gustina, to postoji i druga 
granlcna vrednost gustine i kojoj je protok 

jednak nuli. 

Pri тШЗшСТ|СТДШп1т1 protota srednja prostorna brzina imaju vred|ost 



nula. 



Iz izloženog proizilazi da kriva brzina-tok ima 



i to : 




tri poznate tačke i 

> јвсЈли u koordinatnorn робвски ; 

јвсЈпи nsi ordinsiii kojsi odgovara rnakBirnsiinoj vrBcJnooii brzins ij, Vsl ; 






јвсЈпи iaoku u koordinaisirna qzt = max cj i Vzt 
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q=maxg* Vs * ®-(Vs/Vzt) 
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Linsarna zavisnosi 
izrnsdju ioka i brzino 
u grnniosirns! Izrnsdju 
rnaiog ioka i 
rnaksirnaJnog ioka , 
за krivoiinijskirn 
ssgrnoniorn 
ssgrnsniorn od 
rnaksirnainog ioka do 
koordfnainog počeika 




DvofdzlffJoJd fnod'dJ brzlfj'. В5П 



a t b* c t d i 1 - hiaktdstike iirinc kolovoza 




> Dvorežimski model 
koga je razradila 
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Na njemu je 
brzina konstantna pri 
malim protocima a 
potom nakon 
dostizanja granične 
veličine protoka brzina 
linearno opada sa 
daljim povećanjem 
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rezim 




rezim 

režim 



slobodan tok 
normalan tok 
-zasićen tok 
-forsiran tok 
■u ovom 



režim ne egzistira 
neprekinuti tok 
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Za praktične potrebe najznačajniju primenu dobile su 
interpretacije linearnom zavisnošću jer su jednostavne za 
primetes obzirom da je као 

najadekvatniju nezavisno promenljivu veličinu za analizu 
zavisnosti saobracajnog toka, 

praktično vrlo teško meriti, to su za potreba inžinjerske 
prakse 




raiviiidne relacne izmediu 



brzine i prototca 



e Drostorne 






R'dhiolj'd hrzlmi-tok koj 
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kohoio u jfjkl/jjomkoj prukoj 



Empirijski obrazci kojima se iskazuje srednja prostorna 
brzina toka u zavisnosti od veličine protoka preko 
linearne interpretacije imaju sledeci opšti oblik: 
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Za jzrsidu siudijsj 
oprsivdsirjosii 
jzgrsiclnjo puiBVsi 
uglcivnorn korioii 
rnocloJ kogo jo no 
oonovu 

MORJVIAMJN-ovog 
JinBsirnog rnodola 
prirodila 
fJornačka- 
Arnorička 
korjouJiarjioka 
firrna DORCrJ- 
3ERGER. 
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Jio/JoiB u Jfjbjj/oJjoJ 

Zn dVD'irrJcus j ј/аЈЈггЈбле puieve 

Vi = {Vsli - q/c(Vsli-Vc)> * {(1-R) + RP/100}; 



q/c < 1 



Zsi auiopute'/s i yiš9iračns yangradsks pu!aye 

Vi = Vsii - q/c(Vsli-Vc); 



q/c < 1 

> 



Obrazao za derlnjsanjs brzlna roka pn valikj 
guaiinarna 

Vf = Vc / (qz/c+fg) 
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